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System information
System control
Reset

Encoder

(=]

System information
System control
Reset

Encoder

Communication: CM/CB
Communication: Panel/CM
' Battery level
' Temperature sensor
@ Compensation X loaded
@ Compensation Y loaded

' Compensation Z loaded
» EEProm
' HG initialization

' Scale counter

E-Potentiometer
Wheel lock

| A |
# SACKLIGHTS TEST
(1) Buzzer Start the test of the backlights: Lock the screen and thE
keypad...
) id you see the backlights blinking?
(2) Printer Pover supply ights test: succeed
Lissajous

(3) Sarial port (RS-485)
{4) USB

Mark control

(5) Backlights

(6) Keypad

(7} Screen
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Nuova Vecchia
gamma gamma

ST1 e ST2 EHHHEHEEE¢

Parallelismo - - e o o
Perpendicolarita e Rettilineita = . o o
Angolo (superficie o cono) . ° °
Calcolatrice e Funzioni personalizzate ® °
20 EEEREEREREE - -
Modo «interasse» n o o
Funzioni di calcolo diretto E ﬂ o o
Tolleranze e Report Go/NoGo o e
Mm / In ° °

Help on line contestuali

Preset e Riferimenti

ME

Sl
HRBAERE R

L

L

Modo di autoapprendimento
Invio a chiavetta USB (*.txt o *.pdf)
Invio a TLC (cavo o wireless)

Invio a stampante
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MICRO-HITE

Colonna da officina o laboratorio

MICRO-RHITE+M

Colonna da officina o laboratorio

s B T ; ; A
Spostamenti manuali Spostamenti motorizzati

Mavimentazione su cuscino d'aria : _ : i
Movimentazione su cuscing d'aria

Tastiera orientabile

Q\ Con o senza sistemadi regolazione fine

¢ Touchscreenacolori

¢ Touch screenacolori

E Tastiera orientabile

Forza di tastatura costante

| Certificato di taraturaSCS incluso

-
i Modo di misura 1D e 2D

—Q Certificato di taratura SCS incluso

i Modo dimisura 10 e 2D

ﬁ 4 HEXAGON TESA

MANUFACTURING INTELLIGENCE
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MH600 MH900
m MHG00F MH900F MH+M350 MH+M600 MH+M900

Campo di applicazione [mm] 0+520 0+770 0+ 1075 0+520 0+770 0+ 1075
Errore max. ammesso [um], Lin m 2+2L 1,8+2L
T Su piani: 1 Su piani: 0,5

AR (P22 | il Su archi: 1 Su archi: 1

F:5 F:7 F: 9 F: 5 F:7 F: 9
Scarto max. perp. con IG13 [um] L5 L7 L9 L5 L7 L9
Scarto max. perp. meccanica [pm] F:7 F:9 F: 11 F:7 F:9 F: 11
Autonomia [ore] 8
Forza di tastatura [N] 1,6 +0,25
Risoluzione 0,01 /0,001 /0,0001

Massa [kg] 33 37 45 33 37 45
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w | Programma
di vendita

MANUFACTURING INTELLIGENCE
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| MicroHite | Micro-HitesM__

Codice, 007300XX 73 74 75 76 77 78 79 80 81
Spostamento manuale ° ° ° ° ° °

Spostamento motorizzato ° ° °
Dimensione 350 600 900 350 600 900 350 600 900
Regolazione fine ° ° °

Tastiera ° ° ° ° ° ° ° ° °
Portatastatore ° ° ° ° ° ° ° ° °
Tastatore @ 5 mm ° ° ° ° ° ° ° ° °
Riscontro di azzeramento ® ° ° ° ° ° ° ° °
Blocco batteria ° ° ° ° ° ° ° ° °
Certificato SCS ° ° ° ° ° ° ° ° °
1 anno di garanzia ° ° ° ° ° ° ° ° °
Stampante In opzione

Cappuccio di protezione In opzione
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7.4 HEXAGON TESA

MANUFACTURING INTELLIGENCE
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LI |

Y
g
-
e

Base e colonna in
ghisa sferoidale

Supporto tastiera
orientabile

Brevetto
Feel&Move

Tastiera per «vecchi»

Batteria ricaricabile

Tastiera ergonomica
chiara

Retroilluminazione
tastiera

HARDWARE

1,
1%

, &< B

L

B M v

Filosofia chiara

Tastiera ibrida

Tecnologia
QUICKCENTER

Gestione dati flessibile

Help on line
contestuale

Autoapprendimento
Tolleranze

Calcolatrice e
funzioni personalizzate

SOFTWARE

Look e design
moderno

Certificato
SCS gratuito

Movimentazione
ergonomica

Facile check-up
@ eseguibile dall’operatore

E molto
altro...






